Zatacznik nr 6 do SWZ

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT

Temat zadania:

»Utrzymanie drég lesnych oraz dojazdow pozarowych na terenie Nadlesnictwa Legnica
w2021 r."
Obiekt:  Drogi wewnatrzzaktadowe na terenie Nadlesnictwa Legnica.

Branza: Drogowa

Inwestor: Nadle$nictwo Legnica
ul. Pawicka 4
59-220 Legnica
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Szczegotowe specyfikacje techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlanych

14.1. Zestawienie specyfikacji technicznych dla robdt drogowych wystepujacych w

projekcie



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

wykonania zadania p.n.:

»Utrzymanie drog lesnych oraz dojazdow pozarowych na terenie Nadle$nictwa Legnica w 2021 r.

KODY CPV:
45233123-7-Roboty budowlane w zakresie drég podrzednych

45233141-9 -roboty w zakresie konserwacji drog
45233142-6 -roboty w zakresie naprawy drog

1 .Wiadomosci wstepne

11.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace remontu oraz odbioru robot

zwigzanych z realizacjg zadania p.t.; ,,Utrzymanie drég lesnych oraz dojazdoéw pozarowych na terenie
Nadles$nictwa Legnica w 2021r."

Dhugos¢ i1 szeroko$¢ drog lesnych i dojazdéw pozarowych ujeto w przedmiarze robot.

12.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna zostata wykonana dla celéw przetargowych. ma na celu usci§lenie warunkow
wykonawczych dla doktadniejszego okre$lenia przedmiotu zadania i zakresu robot pod wzgledem
techniczno - organizacyjnym. Niniejsza specyfikacj¢ nalezy rozpatrywac¢ wylacznie razem z opisem
technicznym remontu drog lesnych i dojazdéw pozarowych na terenie Nadle$nictwa Legnica.

13. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy remoncie drog :
- nawierzchni thuczniowej

- zjazdow na drogi lesne

- rowow odptywowych

2. Materialy

Podstawowymi materiatami uzytymi do remontu drog lesnych sa:
- kruszywo tamane naturalne o frakcji 0-31,5 mm

- mial kamienny

Materiaty stosowane do wykonania projektowanych obiektow, ktére maja wptyw na speinianie
przez wykonywane obiekty budowlane tzw. wymagan podstawowych okreslonych w Ustawie Prawo
budowlane, musza by¢ dopuszczone do stosowania w budownictwie zgodnie z przepisami Prawa
budowlanego. Wykonawcy muszg przedstawi¢ odpowiedni dokument lub potwierdzong kopi¢
odpowiedniego dokumentu wydanego przez producenta wyrobu lub jednostke certyfikujaca, na
podstawie ktorego mozna stwierdzi¢ dopuszczenie do stosowania w budownictwie | warunki stosowania.

Przydatno$¢ materiatow do zastosowania w remontowanych obiektach podlega zatwierdzeniu przez

Inspektora nadzoru inwestorskiego. Nalezy zaznaczy¢, ze dotyczy to tylko materialéw majacych wptyw
na spelnianie przez obiekt tzw. wymagan podstawowych, a wigc w praktyce materiatow zasadniczych.
Za przydatne do zastosowania uwaza si¢ materialy dopuszczone do stosowania w budownictwie,
posiadajgce znak kontroli jakosci u producenta. Wykonawca powinien przedstawi¢ stosowne
dokumenty. Dokumenty stwierdzajace dopuszczenie do stosowania w budownictwie powinny mieé
wiarygodng forme, za wystarczajace nalezy uwazaé kopie tych dokumentéw potwierdzone przez
dostawce materiatu.
W opisie technicznym podano konkretne materiaty, o $ci§le okreslonych wlasnosciach, ktore zostaty
dobrane jako zapowiadajace spetnienie wymagan podstawowych przez obiekt budowlany oraz warunki
projektowe. Mozliwe jest zastosowanie innych materiatow, jezeli materialy te posiadaja wtasciwosci
wynikajace z tych warunkow.



3. Przepisy zwiazane
Wymienione powyzej materialy powinny spetnia¢ wymagania okre$lone w nastepujacych normach:
1 PN-87/B -01100
PN-77/B - 06714/01 Kruszywa mineralne. Podzial, nazwa, okre$lenia.
3. PN-78/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Oznaczenie sktadu ziarnowego.
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne, kruszywa famane do nawierzchni
drogowych
10. PN- 87/S - 02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial nazwy i
okreslenia.
11. PN- 86/B - 02480 Grunty budowlane, okre$lenia, symbole, podziat i opis grun
tow.
12. PN- 81/B - 03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli
13. BN- 70/8931-05 Drogi samochodowe, oznaczenie wskaznika no$nosci gruntu
jako podtoza nawierzchni podatnych oraz normy branzowe

Nalezy stosowa¢ instrukcje i materialy katalogowe producentow oraz aprobaty techniczne materiatow
zastosowanych podczas remontu i materiatdéw zastosowanych do budowy.

4. Sprzet

Sprzet do wykonywania projektowanych robot przyjeto dyrektywny wg KNR. Wykonawca robot
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzetu gwarantujacego wlasciwa, tj. spetniajaca
wymagania ST jako$¢ robot. Do wykonania robot zaleca sie nastepujacy podstawowy sprzet:

- samochody samowytadowcze

- ciaggnik z przyczepa

- spycharki gasienicowe

- walce samojezdne wibracyjne

- walce samojezdne statyczne

- walce statyczne ogumione

- walce wibracyjne

- koparka podsigbierna

- rozkladarka do kruszyw tamanych

- réwniarka samojezdna

- beczkowo6z

5. Transport

Do transportu mas ziemnych zaleca si¢ stosowa¢ samochody samowytadowcze. Transport kruszyw
powinien odbywac si¢ samochodami do transportu pod warunkiem, Ze nie spowoduje on:

- segregacji uziarnienia poszczegolnych frakcji kruszywa

- zanieczyszczenia mieszanki

6. Wykonanie robét

Wykonanie robot powinno by¢ zgodne z opisem technicznym w zakresie lokalizacji i wymiarowania.
Roboty nalezy wykonywaé w oparciu o:

- Przedmiar robot

Roboty drogowe - warunki techniczne wykonania i odbioru roboét

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot w zakresie robot drogowych

Szczegolowa Specyfikacje Techniczng

N

Ogolne warunki wykonania robot

7.1. Przestrzeganie przepisow prawa

Wszystkie strony procesu inwestycyjnego przestrzegajg w swoim zakresie przepisoOw obowigzujacego
prawa.

Oferta Wykonawcy musi uwzglednia¢ koszty przestrzegania obowigzujacych przepisow. Podpisana
umowa zaklada stosowanie si¢ do obowigzujacych przepisoéw bez dodatkowych zastrzezen lub



wnoszenia roszczen.

7.2. Dokumenty dostarczone przez Inwestora
Inwestor przed podpisaniem umowy powinien:
- dostarczy¢ Wykonawcy dokumentacj¢ przetargowa a w szczegdlnosci dotyczaca
spraw technicznych wraz z niniejsza specytfikacja,
- przedstawi¢ do wgladu w oryginale:
Zawiadomi¢ Oferenta o wszelkich okoliczno$ciach mogacych mie¢ wplyw na warunki wykonania, ktore
wystapily a tym samym na koszty remontu. Po podpisaniu umowy Inwestor musi dostarczy¢
Wykonawcy nastepujace dokumenty i materialy:
- opis przedmiotowy obiektu w 1 egzemplarzu do uzytkowania na
budowie .
- szczegbdtowa specyfikacje wykonania i odbioru robdt drogowych

7.3. Kierownictwo roboét
Wykonawca musi zapewni¢ objecie kierownictwa w zakresie powierzonych robdt przez osobe
posiadajaca odpowiednie uprawnienia budowlane drogowe

7.4. Przekazanie terenu budowy

Zgodnie z przepisami Prawa budowlanego, musi nastapi¢ protokolarne przekazanie terenu budowy
Wykonawcy. W protokole przejecia terenu budowy nalezy m.in. wyszczegdlni¢ przekazane dokumenty
oraz ewentualnie okresli¢ inne konieczne, wraz z terminem ich dostarczenia. opisa¢ stan terenu i
obiektow na nim w momencie jego przekazania. Od chwili przekazania terenu budowy
odpowiedzialno$¢ za teren w zakresie powierzonych robot, wynikajaca z prowadzenia robot
budowlanych, przejmuje Kierownik budowy.

7.5. Stale zajecie terenu
Dla tego zadania zajgcie terenu pod pas drogowy znajduje si¢ teren odcinka gminnego oraz teren w
granicach posiadania Nadle$nictwa Legnica.

7.6. Zagadnienia zwiazane z terenem realizacji remontu

Teren realizowanego zadania powinien by¢ zabezpieczony zgodnie z obowigzujacymi przepisami, a W
razie potrzeby powinny by¢ umieszczone tablice ostrzegawcze oraz tymczasowe znaki drogowe 1 inne
zgodnie z potrzebami.

. Czynnosci te w odniesieniu do zakresu robdt powierzonych naleza do obowigzkow Wykonawcy.
Odnosnie zakresu odpowiedzialno$ci uczestnikow procesu inwestycyjnego, kazdy z nich ponosi
odpowiedzialno$¢ w zakresie przewidzianym obowigzujacymi przepisami prawa oraz bezposrednia
odpowiedzialno$¢ za podejmowanie czynnos$ci (lub ich zaniechanie). W zwigzku z tym kazdy uczestnik
we wlasnym zakresie ubezpieczy swoja odpowiedzialnos¢,

7.7. Ochrona $rodowiska i przeciwpozarowa

Za wykonanie robot zgodnie z wymogami ochrony srodowiska oraz ochrony przeciwpozarowej
odpowiada Wykonawca w zakresie prowadzonych prac w zakresie ochrony przeciwpozarowej
Wykonawca musi zapewni¢ podreczny sprzet gasniczy dla uzytkowanego przez siebie zaplecza
budowy, zgodnie z obowigzujagcymi przepisami. W zakresie ochrony srodowiska Wykonawca posiadaé
musi odpowiednig ilo$¢ biosorbentow na wypadek awaryjnego wycieku oleju.

8. Wymagania odno$nie Wykonawcy

Wykonawca musi zapewni¢ wykonanie wszystkich obiektow zgodnie z opisem technicznym, zasadami
sztuki budowlanej i przepisami prawa, przy czym odstepstwa dopuszczalne sa tylko w przypadkach
przewidzianych przepisami Prawa budowlanego.



Wszelkie odstepstwa muszg by¢ zgltoszone i rozwigzane w trybie nadzoru inwestorskiego.
Za bezpieczenstwo pracy przy wykonywaniu robot budowlano - montazowych oraz wlasciwe
zabezpieczenie ruchu drogowego, w tym réwniez ruchu wewnetrznego na budowie, odpowiada
Wykonawca w zakresie prowadzonych robo6t. Utrzymanie odpowiednich warunkéw sanitarnych na
terenie zaplecza budowy podlega szczegolnej kontroli ze strony inspektora nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca zapewnia pracownikom $rodki ochrony osobistej i odpowiednie warunki pracy pod
wzgledem BHP.
Stosowny sprz¢t powinien posiada¢ wymagane dopuszczenia do uzytkowania, a w szczegdlnosci
aktualne swiadectwo Dozoru Technicznego, jezeli jest wymagane. Prace nalezy wykonywac¢ wytacznie
przeznaczonymi do tego celu narzedziami pomocniczymi. Przestoje lub opoznienia spowodowane
warunkami pogodowymi powinien przewidzie¢ Oferent, a jezeli trwalyby one dluzej niz normalnie to
sposOb postepowania nalezy okresli¢ w umowie.
W razie spowodowania przez Wykonawce awarii urzadzen inzynieryjnych wystepujacych na terenie
placu budowy i uszkodzenia drég publicznych oraz ich skutki , catkowita odpowiedzialno$¢ ponosi
Wykonawca robét.
Wykonawca musi zapewni¢ wykonanie okreslonych czynnosci przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje zawodowe i uprawnienia zgodnie z przepisami dotyczgcymi zatrudniania pracownikow.
W szczegolnosci:
- kierownik rob6t musi mie¢ uprawnienia do kierowania robotami drogowymi,
- operatorzy maszyn budowlanych i kierowcy musza mie¢ uprawnienia do obstugi

tych maszyn oraz kierowania pojazdami,

11. Kontrola jakosci robét

Stosowane materialy powinny posiadaé¢ §wiadectwo dopuszczenia do stosowania
oraz atest producenta.

Kontroli podlegaja:

- usytuowanie 0si

- wymiary wykopow, konstrukcji drogi, przekroju poprzecznego

- nachylenie skarp

12. Obmiar robot
Jednostki obmiarowe dla poszczegolnych rodzajow robodt zostaty podane w przedmiarach robot.

13. Odbior roboét
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z opisem technicznym i wymaganiami technicznymi, jezeli
wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

14. Szczegolowa Specyfikacja Techniczna (SST) wykonania i odbioru robot budowlanych
Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych i
drogowych wskazane w pkt.14.1.- zestawienie specyfikacji technicznych dla robét drogowych
wystepujacych w projekcie tj.

- D-01.00.00 Roboty ziemne

- D-02.00.00 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

- D-03.00.00 Nawierzchnie twarde nieulepszone (ttuczniowe)



OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 01.00.00
CPV 45.11.0

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Roboty przygotowawcze
I SKROTY
OST - ogoblna specyfikacja techniczna
SST - szczegOtowa specyfikacja techniczna

SPIS SPECYFIKACJI

D -01.00.00 ROBOTY
PRZYGOTOWAWCZE

D -01.01.01 USUWANIE KARPINY | KRZAKOW
D-01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU



D-01.01.01

USUWANIE KARPINY I KRZAKOW
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. PODSTAWA PLATNOSCI

0. PRZEPISY ZWIAZANE

b OO NOUTAWNRE

1. WSTEP
Roboty przygotowawcze

|.1.PrzedmiotOST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z usuni¢ciem karpiny i ewentualnych krzakow.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacg podstawg opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
drogach le$nych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z usunigciem karpiny i
krzakow, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu



Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 3.
3.2. Sprzet do usuwania karpiny i krzakéw

Do wykonywania robdt zwigzanych z usuni¢ciem karpiny i krzakow nalezy stosowac:
- pily mechaniczne, siekiery
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
- spycharki,
- koparki lub ciaggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z karczowaniem.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z karpiny i krzakow

Roboty zwigzane z usuni¢ciem karpiny i krzakow obejmujg wykarczowanie drzew i krzakéw, wywiezienie pni,
karpiny poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotow oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po
wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdéw i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z karpiny i krzakow.

Zgoda na prace zwigzane z usuni¢ciem karpiny i krzakow powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego..

Ros$linnos$¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna byé przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktora ma byé zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez
odpowiednie wiadze.

5.3. Usuniecie karpiny i krzakéw

Pnie drzew i krzakéw znajdujace sic w pasie robot ziemnych, powinny byé wykarczowane, za wyjatkiem
nastepujacych przypadkow:
a) w obrebie nasypow - jezeli $rednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejgca rzedna terenu w tym miejscu znajduje sie
co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione
pod nasypami powinny by¢ Scig¢te nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnig terenu. Powyzsze odstepstwo od ogdlnej
zasady, wymagajacej karczowania pni, nie ma zastosowania, jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terenu
pod podstawe nasypu,
b) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego sie z terenem. W tym przypadku pnie powinny by¢ Sciete
réwno z powierzchnig skarpy albo ponizej jej poziomu.
Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetnié gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagescié, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne".
Doty w obrebie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sie w nich
wody.
Mtlode drzewa i inne ro$liny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duza
ostroznoscia, w sposob ktdory nie spowoduje trwatych uszkodzen, a nastgpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostalo$ci po usunietej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inzyniera nadzoru.

Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na kor¢ drzewng za pomocg specjalistycznego sprzetu, to sposdb
wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostalosci po przerdbce powinny byc
usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinno$ci usunigtej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma
obowigzek zadbaé, aby odbyto si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca si¢ stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilosci dymu, to
jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania
ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych sig¢ czgsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusily Wykonawce do odstgpienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien
usungé go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera nadzoru, w ktorym bedzie
mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po
spaleniu, za zgoda InZyniera, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa



powinna by¢ przykryta warstwg gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwg gruntu o grubo$ci co najmniej 30
cm i powinna by¢ odpowiednio wyroOwnana i zageszczona. Pozostato$ci po spaleniu nie mogg by¢ zakopywane pod
rowami odwadniajacymi ani pod jakimkolwiek obszarami, na ktorych odbywa si¢ przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6J. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne" pkt 6. 6.2.
Kontrola robdt przy usuwaniu karczy i krzakow

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usunigcia roslinnosci, wykarczowania korzeni

i zasypania dotow. Zaggszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okre§lone w OST
D-02.00.00 ,,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z usunigciem karpiny i krzakow jest:
Roboty przygotowawcze

- dlakarczy - sztuka,
- dla krzakéw - hektar.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru robot
Ogoélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogé6lne" pkt 8.
8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Nie wystepuje.

9. PODSTAWA PLATNOSC!

9.1, Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedlug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:

- wykarczowanie pni i krzakow,

- wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie gale¢zi na kore drzewna, wzglednie spalenie
na miejscu pozostalo$ci po wy karczowaniu,

- zasypanie dolow,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Roboty przygotowawcze
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu.

1.2. Zakres stosowania OST
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach lesnych.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych ze zdjgciem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1 .4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.5.
2. MATRIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne ' pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu
Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:
- rowniarki,
- spycharki,
- lopaty, szpadle i inny sprzgt do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie

robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca zastosowania takiego



sprzetu,

4. TRANSPORT
4.1.0go6lne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
4.2. Transport humusu
Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D- M-00.0Q.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5. Teren pod budowe drogi w
pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdéw i w innych miejscach wskazanych w opisie technicznym powinien by¢
0oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do usunigcia.
Roboty przygotowawcze
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami inspektora
nadzoru.

Humus nalezy zdejmowaé¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot, wzglednie moze stanowic¢ zagrozenie
dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w opisie
technicznym lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jego zalegania, wysokosci skarp, itp.) powinna by¢
zgodna z ustaleniami w opisie technicznym, SST lub wskazana przez Inspektora nadzoru, wedlug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny begdzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia
drogi gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSC! ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne"  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu.
8. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena | m? wykonania robot obejmuje:

- zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
liniowych robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegdtowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
na drogach krajowych. Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach lesnych.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do robot fundamentowych i zwigzanych z wykonaniem instalacji.

1.3. Zakres robodt objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drog i obejmuja: wykonanie wykopow w gruntach nieskalistycb, wykonanie wykopow w gruntach
skalistych,

1.4. Okreslenia podstawowe

14.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajaca warunki stateczno$ci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Glgbokos¢ wykopu - roznica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

14.4. Wykop ptytki - wykop, ktorego gleboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.
145. Wykop $redni - wykop, ktorego gltgbokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3
m.

14.6. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nos$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i
dhugotrwalym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.8.  Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre$lony w punkcie 1.4.9 jako grunt skalisty.

1.49.  Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki nie wykazuja
zmian objeto$ci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymalo$¢ na $ciskanie
Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

14.10. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasa
drogowa.



1.4.11 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
Definicjami podanymi w OSTD-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5. 2.
MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Podziat gruntow
Podziat gruntow pod wzglgdem wysadzinowosci podaje tablica I.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowoséci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. Wyszczegolnienie Jednostki Grupy gruntéw
whasciwosci niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 |Rodzaj gruntu ~ rumosz - piasek pylasty |mato wysadzinowe
niegliniasty - zwietrzelina - glina piasz-
- ZWIr - gliniasta - czysta zvyiqzia, _
- pospolka -rumosz glina zwiezla, glina
~ piasek gruby gliniasty pylasta zwigzta

- piasek $redni
- piasek drobny
- zuzel

- zwir gliniasty
- pospodika
gliniasta

- i, il piaszczysty,

it pylasty
bardzo \vysadzinowe

nierozpadowy . - piasek gliniasty

~  py” pyl piasz-
czysty

- glina piasz-
czysty, glina, glina
pylasta

- il warwowy

3. SPRZET
3.1; Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2, Sprzet do robdt ziemnych

. Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu do: odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.), oraz {ednoczqsnego wydobywania 1 przemieszczania gruntéw  (spycharki,
zgarniarki, rowniarki koparki itp.),transportu mas ziemnych (Samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.), sprzetu
zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu i jego
objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkow transportowych
powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania gruntu .

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartos$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy.
dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone, odleglos$ci nie zostaly wczesniej zaakceptowana na
piS$mie przez Inwestora.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5.
5.2. Doktadno$¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz 10c m. Roznica w



stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ +1cm i -3 cm.
Szeroko$¢ gormej powierzchni korpusu nie moze roznic¢ si¢. od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm ,a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.
Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci. Maksymalne
nier6wnos$ci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy pomiarze tata 3metrowa, albo powinny by¢
spelnione inne wymagania dotyczgce nieréwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnosci skarp,
powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w opisie technicznym,
Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore ~ zapewnig sptyw wod
gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem |j
nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow, aby

powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.
Odprowadzenie wod do istniejagcych zbiornikéw naturalnych i urzgdzen odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinno postepowac¢ w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podluzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadkKi,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku
gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci 1 sposobu odspajania gruntdow oraz terminow

wykonywania innych robdt na spetnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu
robdt ziemnych.

Zrodha wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy
odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z opisem technicznym i SST.
Szerokos¢ dna i gigbokos¢ rowu nie mogg roznic si¢ od wymiardw projektowanych o wigcej niz £ 5 crn. Doktadnosé
wykonania skarp rowdéw powinna by¢ zgodna z okreslong dla skarp wykopow w OST D-02.01.01.

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne. pkt 6.6.2. Badania i
pomiary w czasie wykonywania robdt ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnos$ci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi
w pkcie 5 oraz z opisem technicznym. Szczeg6lng uwage nalezy zwrocic na:

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnos$ci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w pkcie 6 OST
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow
1 |Pomiar szerokosci korpusu Pomiar tasma, szablonem, tata o dlugosci 3 m w
ziemnego odstepach co 200 m na odcinkach prostych, a w punktach
gtownych

2 |Pomiar szerokosci dna rowow  |tuku, oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci co 100m m

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego
Szerokos$¢ korpusu ziemnego nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz + 10 cm

6.3.3. Szerokos¢ dna rowow



Szeroko$¢ dna rowOw nie moze roéznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 3 cm.

6.3.4. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego
tangensem kata.

6.3.6. Rownosé korony korpusu
Nieréwno$ci powierzchni korpusu ziemnego mierzone lata 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ 1 —3 cm
6.3.7. Rownos¢ skarp
* Nierownosci skarp, mierzone tatg 3-metrowsa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.
6.3.8. Spadek podluzny korony korpusu !ub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sp!r.wj/.on> orwz pomiar niwelatorem
rzednych wysoko$ciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rz¢dnych projektowanych, wickszych niz -3 cm lub
+1lcm.

Zaggszczenie gruntu

Roboty ziemne

6.4. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetiajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materialy nie spelniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca
wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢
ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.

Na. pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majgcg zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.

7.OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robodt

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) wykonanych robot ziemnych.

8. OJDBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 8. Roboty ziemne uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z opisem technicznym, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, Jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9. Zakres
czynnosci objetych ceng jednostkows podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 orazD-02.03.01 pkt 9.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Nie dotyczy

Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
D-03.03.00+03.03.03
PODBUDOWY Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie



NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY

OoST - ogoblna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna

SPIS SPECYFIKACII

D-04.04.00 - 04.04.03 PODBUDOWY Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

D-03.03.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW, WYMAGANIA OGOLNE
D-0303.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

D-03.03.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE
SPIS TRESCI
D-03.03.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA
OGOLNE

1. | WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5.  WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

10, .PRZ EPIS Y. ZW.IAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.



1.2. Zakres stosowania OST

Ogoélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujaca podstawg opracowania szczegdlowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t na
drogach lesnych.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmujg OST: D-02.02.01 z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie, D-02.02.02

Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w opisie technicznym,
jako podbudowg pomocnicza i podbudoweg zasadnicza wg katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
pOtsztywnych .

1.4. Okreslenia podstawowe

14.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnos$ci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych poszczegolnych
rodzajow podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-03.03.01 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdt

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

3-1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano OST D-M-00.00.00
,,Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczacych poszczegolnych rodzajow podbudow:
D-03.03.01 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Nalezy stosowa¢ zgodnie z opisem technicznym

2.3.2. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyste;puquy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien

wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania kruszywa,
€) walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania, W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 4.
42. Transport materialéow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Transport materialow
powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 5.

5.2. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo ukladanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiggniecie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa,
to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkoéw i rzednych
wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inspektora nadzoru..

podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora nadzoru, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawié¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.

Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nierdwnosci
podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z opisem technicznym, z tolerancjg +0,5
%.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

0§ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.4.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubos$ci projektowanej o wiecej niz:

- dla podbudowy zasadniczej £ 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtgbokosci co najmniej 10 cm, wyrownane i powtdrnie zageszczone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokoséci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na
petna grubos¢ do potowy szerokos$ci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy



Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Inspektora
nadzoru, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

N
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.0Q ,,Wymagania ogonie" pkt 7. 2. Jednostka
obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) podbudowy L kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 8. Roboty uznaje si¢ za zgodne z
opisem technicznym, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa | m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w OST:
Podbudowa z kruszywa tfamanego stabilizowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-B-32250 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thicznia kamiennego
PN-5-96035 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata



11.
12.
13.
14,
15.
16.
17.
18.
19.
20.

D~03.03.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

SPIS TRESCI
D-03.03.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE WSTEP
MATERIALY
SPRZET
TRANSPORT
WYKONANIE ROBOT
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT
ODBIOR ROBOT
PODSTAWA PLATNOSCI
PRZEPISY ZWIAZANE

Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i

odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogo6lna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawg opracowania szczegdlowej

specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na
drogach lesnych

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem

podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawarte s3 w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne" pkt 1.3.

14. Okreslenia podstawowe

14.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczone]
mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

15. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"

pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéow

Ogoblne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-04.03.00



,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne" pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziaren
zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne" pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreSlone w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne" pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne" pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne" pkt
5.

5.2. Przygotowanie podloza
Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne" pkt 5.2.

Ustalenia dotyczace rozktadania i zaggszczania mieszanki podano w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne" pkt 5.4.
5.3. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne" pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-
03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne" pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréow kontrolnych w czasie robdt podano w OST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne" pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiardw podano w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne"
pkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-03.03.00
,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne" pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét



Ogoblne zasady obmiaru rob6ét podano w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9-1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-C3.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m? podbudowy obejmuje:
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
- rozilozenie kruszywa,
- zaggszcezenie rozlozonego kruszywa
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w OST D-03.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne" pkt 10.

Nawierzchnie twarde nieulepszone

D - 03.02.00 NAWIERZCHNIE TWARDE
NIEULEPSZONE

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY

OST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegdtowa specyfikacja techniczna

SPIS SPECYFIKACII

D - 03.02.00 NAWIERZCHNIE TWARDE
NIEULEPSZONE

D-03.02.00 NAWIERZCHNIE TWARDE NIEULEPSZONE. WYMAGANIA OGOLNE
D-03.02.01 NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA



D 04.02.00

NAWIERZCHNIE TWARDE
NIEULEPSZONE. WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI NAWIERZCHNIE TWARDE NIEULEPSZONE.
WYMAGANIA OGOLNE
21. WSTEP
22. MATERIALY
23. SPRZET
24. TRANSPORT
25. WYKONANIE ROBOT
26. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
27. OBMIAR ROBOT
28. ODBIOR ROBOT
29. PODSTAWA PLATNOSCI
30. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
11. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni twardych nieulepszonych.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegodtowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich ,i gminnych oraz lesnych.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni twardych nieulepszonych, ktére obejmuja OST:
1. D-04.02.01 Nawierzchnia tluczniowa,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego ruchu samochodowego ze
wzgledu na pylenie, duze nieréwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i halas.

1.4.2. Nawierzchnia thuczniowa - nawierzchnia, ktorej warstwa $cierania wykonana jest z thucznia bez uzycia
lepiszcza, czy spoiwa.
1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami .
15. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Thuczen
Ttuczen stosowany przy wykonywaniu nawierzchni twardych nieulepszonych powinien spelnia¢ wymagania
PN-S-96035

2.3. Woda



Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczenia i zamulania nawierzchni moze by¢ studzienna lub
z wodociagow, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

Ogdblne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3. Do wykonania
nawierzchni twardych nieulepszonych'nalezy stosowaé sprzet okreslony w OST D-05.02.01 ,,Nawierzchnia
tluczniowa" lub OST D-04.02.02 ,,

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 4.
4.2. Transport materialéw kamiennych

Materialy kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczas
transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drobne - przed rozpyleniem.

Sposob zatadunku i roztadunku $rodkow transportowych nalezy dostosowa¢ do wytrzymalosci kamienia, aby nie
dopusci¢ do obtlukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Nawierzchnie twarde nieulepszone

ogolne zasady wykonania robdot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Nawierzchnia powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z opisem
technicznym wedtug zalecen Inspektora nadzoru, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotyczace wykonania nawierzchni podano w OST D-04.02.01 ,,Nawierzchnia thuczniowa" lub
D-04.02.02 ,,Nawierzchnia brukowcowa".

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6 oraz w OST
D-04.02.01 ,,Nawierzchnia tluczniowa"

6.2, Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni
6.2.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni twardych
nieulepszonych podano w tablicy 1.

6.2.2. Rownos¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [24],
Nieréwnosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrows tata, zgodnie z normg BN-68/8931 -04 [24].
Nierownos$ci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm dla nawierzchni ttuczniowej .

6.2.3. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z opisem technicznym, z
tolerancja +0,5%.

6.2.5. Uksztaltowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz+ 5 cm.
6.2.6. Szeroko$¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6znic€ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm i -5 cm.

7. OBMIAR ROBOT



7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m? nawierzchni podano w OST D-04.02.01
»Nawierzchnia tluczniowa".

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
N-B-06714-16 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych
PN-B-11112 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

10.2. Inne dokumenty Nie wystepuja.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
nawierzchni thuczniowe;j.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacg podstaw? opracowania szczegétowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach
krajowych i wojewodzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-96023 [20].

Nawierzchnie ttuczniowg wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w opisie technicznym:

- bezposrednio na podtozu gruntowym przepuszczalnym,

- na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popiotami lotnymi wzglednie na warstwie odcinajacej - W
przypadku podtoza nieprzepuszczalnego.

1.4. Okres$lenia podstawowe
14.1. Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub wigcej warstw z tlucznia i klinca kamiennego, lezacych na

podiozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego przejmowania ruchu.

1.4.2. Kruszywo tamane - material ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100 f
1].

1.4.3. Kruszywo lamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat
litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedziastymi o nieforemnych

ksztattach, wg
PN-B-01100 [1].

1.4.4. Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziam. od 0-31,5 mm
1.4.4. Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn. od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.5. Miat - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziam. do 4 mm.

1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granulatorach
tamanego kruszywa zwyklego, charakteryzujace si¢ chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztattem ziarn
o stepionych krawedziach i narozach, o wielkosci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8. Piasek - kruszywo naturalne o wielkosci ziam. do 2 mm.

1.4.9. Pozostale okres$lenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w
OST D-04.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-04.02.00 ,,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania og6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-
04.02.00 «+,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ttuczniowej wg PN-S-96023 [20] sa:
- kruszywo tamane zwykte - thuczen kliniec, wg PN-B-11112 [15],
- mieszanka drobna granulowana, wgPN-B-11112 [15],
- kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchni - miat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-11113
[16],
- woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materialow

Klasa i gatunek kruszywa, w zalezno$ci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy
PN-S-96023 [20].

*Dla drog obciazonych ruchem:
- $rednim i lekko$rednim - kruszywo Kklasy co najmniej 1l gatunek 2,



- lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub 111, gatunek 2.

Wymagania dla kruszywa podano v.' tablicach 1,213.

Tablica 1. Wymagania dla tlucznia iklincaklasy Il i III wedtug PN-B-1 H12 [15]
Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa J3I

1 |Scieralno$¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B- 35 50
06714-42 [13]: a) po pelnej liczbie obrotow, % ubytku 40 50
masy, nie wiecej niz: - w tluczniu -  w klincu 30 35
b) po 1/5 pelnej liczby obrotow, % ubytku masy w
stosunku do ubytku masy po pemej liczbie obrotow, nie
wigcej niz:

2 |Nasigkliwo$é, wg PN-B-06714-1S [9], % (m/m), nie 2,0 3,0
wiecej niz: a) dla kruszyw 2e skal magmowych i 30 50
przeobrazonych b) dla kruszyw ze skat osadowych

3 |Odpornos$¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11], 4,0 10,0
% ubytku masy, nie wigcej niz: a) dla kruszyw ze skat 5,0 10,0
magmowych i przeobrazonych
b) dla kruszyw ze skat osadowych

4 |Odporno$¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B-

1 11121 5], nie wiecej niz:

- w klincu, 30 nie

- w thuczniu nie bada si¢ bada si¢
Tablica 2. Wymagania dla ttucznia i klinca gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Whasciwosci Wymagania

1 UziarnieniewgPN-B-06714-15 [7]: a) zawarto$¢ ziarn 34
mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na mokro, % (m/m), nie
wiecej niz: - w thuczniu - w klincu b) zawartos¢ frakcji 75
podstawowej w ttuczniu lub klincu, % (m/m), nie mniej niz: C)

zawarto$¢ podziarna w ttuczniu lub klincu, % (m/m), nie wigcej 1515
niz: d) zawarto$¢ nadziania w ttuczniu lub klincu, % (m/m), nie
wigcej niz:

2 Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w thuczniu lub klincu, wg PN-B- 0,2
06714-12 [6], % (m/m), nie wigcej niz:

3 |Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], % 40 nie bada
(m/m), nie wigcej niz: - w thuczniu - w klincu si¢

4 |Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych w ttuczniu lub klincu wg wzorcowa

PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza niz:




Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobnej granulowanej wg PN-B-11112[15]

Lp. Wilasciwosci Wymagania dla
mieszanki
miatu drobnej
granulowanej
1 |Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12 0,5 01
6], % (m/m), nie wigcej niz:
2 |Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie 20 65
mniejszy niz: - dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20 40

- dla kruszywa z wapieni

3 |Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, wg PN-B- wzorcowa wzorcowa
06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza niz:
4  |Zawarto$¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), 20 15
nie wiecej niz:
5 |Zawartos$¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie bada 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniej niz: si¢
3, SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D~04.02.00 ,,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzgtu: - uktadarek lub rowniarek do rozscielania thucznia,
walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcow wibracyjnych o
nacisku jednostkowym walu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zageszczarek
wibracyjnych o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 KN/m?,
- przewoznych zbiornikoéw do wody (beczkowozdw) zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody oraz pomp do
napeniania beczkowozow woda.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w.OST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieculepszone.
Wymagania ogolne" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-04.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
ogo6lne" pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod nawierzchni¢ tluczniowg powinno by¢ przygotowane zgodnie z warunkami ogolnymi
okreslonymi w OST D-04.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogdlne" pkt 5.2.
Nawierzchnia ttuczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzchnig thuczniowg powinna by¢ utozona warstwa odcinajaca

5.4. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy nawierzchni thuczniowej nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 7 cm.
Maksymalna grubo$¢ warstwy nawierzchni po zaggszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Nawierzchni¢ o grubosci
powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo
rowniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu -
osiagni¢to grubos¢ projektowang.

Kruszywo grube po rozlozeniu powinno by¢ zaggszczane przejsciami walca statycznego gladkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym p owinno rozpoczaé sie . od



krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podluznymi, cze$ciowo nakladajagcymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczaé¢ si¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podhuznymi, cz¢sciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestajg si¢ tworzy¢ fale, a ziarno thucznia o wymiarze
okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wtlacza si¢ w nawierzchnie, lecz miazdzy si¢ na niej.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac jg poprzez stopniowe rozsypywanie klinca od 4
do 20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy ciaglym zageszczaniu walcem statycznym gladkim.

Warstwy dolnej (o ile uktada si¢ na niej od razu warstwe gorng) nie klinuje sie, gdyz niecatkowicie wypehione
przestrzenie mi¢gdzy ziarnami thucznia powodujg lepsze zwigzanie obu warstw ze soba. Natomiast gormg warstwe nalezy
klinowac tak dhugo, dopdki wszystkie przestrzenie nie zostang wypehione kiincem.

W czasie zageszczania walcem gladkim zaleca si¢ skrapia¢ kruszywo woda tak czesto, aby byto stale wilgotne, co
powoduje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mozna uwazaé za zakonczone, jesli nie pojawiaja si¢ Slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami.

Jesli nie wykonuje si¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy dodawac rowniez mial.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzgtem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym watu
wibrujgcego co najmniej 18 kN/rn lub ptytowymi zageszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co najmniej 16
kKN/m?), zageszczenie nalezy przeprowadza¢ wedhug zasad podanych dla walcow gladkich, lecz bez skrapiania kruszywa
woda. Liczbeg przejs¢”sprzetu wibracyjnego zaleca si¢ ustali¢ na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli nie
byla zageszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ rOwnomiernie zajezdzana (dogeszczona) przez samochody
na calej jej szerokosci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwigzku z czym zaleca si¢ przekladanie ruchu na rozne pasy przez
odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-04.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru do akceptacji. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot przy budowie nawierzchni thuczniowej nalezy kontrolowaé z czestotliwoscig podang ponizej,
nastepujace wlasciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawarto$¢ ziam nieforemnych w kruszywie -
co najmniej | raz na dziennej dziatce roboczej z tym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajaca na
jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m?,

b) $cieralno$¢ kruszywa, nasigkliwo$¢ kruszywa, odpornos¢ kruszywa na dziatanie mrozu - przy kazdej zmianie zrodta
pobierania materiatow.

Probki nalezy pobieraé w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny
by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny by¢
wykonane przez Wykonawce z czestotliwo$cig gwarantujaca zachowanie jako$ci rob6t i zawsze w przypadku zmiany zrodta
pobierania materialow oraz na polecenie Inspektora nadzoru. Probki do badan pelnych powinny byé pobierane przez
Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inspektora nadzoru.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni tluczniowej

Grubo$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w dwoch losowo
wybranych punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 nawierzchni.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekraczaé¢ + 10%.
Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powinny by¢ mierzone i oceniane wedtug zasad podanych w p. 6.2 OST
D-04.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne".

6.5. Pomiar no$no$ci nawierzchni

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1. Niewlasciwe uziarnienie i wtasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostang odrzucone.
Jezeli kruszywa, nie spelniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru, Wykonawca wymieni



je na wlasciwe, na wlasny koszt.
6.6.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktéore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na catg grubo$¢ warstwy, wyrownane
i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po ich wykonaniu nastagpi ponowny pomiar i ocena.
6.6.3. Niewlasciwa nosno$¢é nawierzchni

Jezeli no$no$¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne do zapewnienia
wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie nos$nosci nawierzchni wyniklo z
niewlasciwego wykonania przez Wykonawce robot.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-04.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowajest m? (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-04.02.00 ,,Nawierzchnie twarde niculepszone. Wymagania ogdélne" pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-04.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogo6lne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena | rn? nawierzchni thuczniowej obejmuje:
prace pomiarowe i oznakowanie robdt, dostarczenie
materiatbw na miejsce wbudowania,

roztozenie warstwy kruszywa grubego (thucznia, klinca),
- zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie woda i zaggszczenie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwiazane podano w OST D-04.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania og6lne" pkt 10.



